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1 传感器外壳 2 压力柱塞 / 拉力柱
塞

3 六边形 4 连接 4 pol

5 测力方向

维护
此传感器为免维护产品。无需采取任何专门的维护作
业。建议定期清洁以及定期检查插拔连接。

安装说明 M
ü O O O

F
F

F F
力必须在中心和轴向施加。
不得施加弯曲力矩/扭力。

端子分配

DLM20 (M5): DLM30/40 (M8): 引脚 分配1 24 3 1 42 3 1 +Vs
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有关电磁兼容性的注意事项：建议使用屏蔽电缆。确
保采用双屏蔽电缆、大面积接地和等电位联结。连接
设备前，请关断设备电源。
+Vs = 2 ... 7 VDC (UL Class 2)1

1 或者，设备必须由外部 R/C 或经批准的保险丝（额
定值最大为 100 W/Vs 或 20 V 下最大值为 5 A）
保护。

产品交付范围
n 1 x 传感器
n 1 x 快速入门指南

参考资料
n 下载请访问 www.baumer.com：
▪ 使用说明书
▪ 数据表
▪ 欧盟一致性声明

n 产品附属品包括：
▪ 随附的综合说明 (11042373)

工作原理
此传感器为无放大器电子元件的无源传感器。其旋紧在机
器元件的两侧，测量施加的力。用应变测计量弹簧体上力
的变化，并将其转换为电信号。当施加拉力时，传感器的
测量信号为正。输出信号的单位为 mV/V，与力成正比。

https://baumer.com
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准备安装

指导：
w 确保机器元件未加载。

安装传感器
可以用不同的方式安装传感器。两侧也可以使用不同的
安装类型。

类型 1：将工具/配对件安装在挡块上
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1

指导：

a) 确保配对件 (1) 上有足够的螺纹深度。

b) 使用扭矩扳手以规定的紧固扭矩旋紧传感器 (2)。

c) 根据引脚分配/连接图对传感器进行电气连接。

DLM20 DLM30 DLM40

配对件上的螺纹 M4 M6 M12

最小螺纹深度 [mm] 9 13 25

紧固力矩 [Nm] 1 5 38

类型 2：将工具/配对件旋紧，并用锁紧螺母固定
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2

指导：

a) 确保配对件 (1) 上有足够的螺纹深度。

b) 使用扭矩扳手以规定的紧固扭矩将锁紧螺母 (2) 旋
紧在主螺纹上。

c) 根据引脚分配对传感器进行电气连接。

DLM20 DLM30 DLM40

配对件上的螺纹 M4 M6 M12

最小螺纹深度 [mm] 5 7 12

锁紧螺母高度 [mm] 2.2 3.2 6

紧固力矩 [Nm] 1 5 38

类型 3：用锁紧螺母将带有通孔的工具/配对件固定在

部件上
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指导：

a) 注意所允许的最大工具 / 板材厚度 (1)。

b) 使用扭矩扳手以规定的紧固扭矩将锁紧螺母 (2) 旋
紧在主螺纹上。

c) 根据引脚分配对传感器进行电气连接。

DLM20 DLM30 DLM40

配对件上的螺纹 M4 M6 M12

通孔直径 [mm] 4.5 6.6 13.5

锁紧螺母高度 [mm] 2.2 3.2 6

主螺纹上的紧固力矩 [Nm] 1 5 38

最大工具 / 板材厚度 [mm] 1 3 7

电气连接传感器

指导：
w 根据引脚分配/连接图对传感器进行电气连接。

使用传感器
n 安装后：如果可能，在满负荷的情况下对传感器进

行 10 次加载，以将沉降行为的影响降至最低。
n 仅在规定的标称力范围内使用传感器（参见数据

表）。


